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Cele ksztalcenia: Wykazanie wiedzy, umiej¢tnosci i kompetencji na przyktadzie samodzielnego rozwiagzania
problemu praktycznego w zakresie automatyzacji procesow, robotyki lub mechatroniki. Opracowanie i
udokumentowanie problemu odnoszacego si¢ do wybranego tematu pracy dyplomowe;.

Tresci ksztalcenia: Opracowywanie (zgodnie z metodami technicznymi i w wyznaczonym terminie)
rozwigzania problemu praktycznego z zakresu automatyzacji procesoOw, robotyki lub mechatroniki. Poznawanie
aktualnego stanu techniki w zakresie specjalistycznego obszaru pracy dyplomowej. Proponowanie wlasnych
rozwigzan i porownywanie ich z istniejagcymi na rynku. Organizowanie projektowania oraz dokumentowania
wynikéw w formie pisemnej. Nabywanie umieje¢tnosci prezentowania, argumentowania i krytycznej refleksji.

Przykladowa struktura pracy dyplomowej z automatyzacji proceséw, robotyki lub mechatroniki
Rozdzial 1. Wprowadzenie: Geneza tematu. Cel i zakres pracy (postawionego zadania). Ramy, w jakich praca
zostala wykonana, np. podanie firmy. Krotkie opisanie tresci kolejnych rozdziatléw, w jednym, dwu zdaniach
kazdy rozdziat.

Rozdzial 2. Stan techniki: Porownanie z podobnymi urzagdzeniami/systemami/metodami/oprogramowaniami,
dostgpnymi na rynku lub ogolnie stosowanymi. Przytoczenie literatury, w ktorej opisane sg podstawy lub
odpowiednie metody/urzadzenia/systemy/algorytmy.

Rozdzial 3. Koncepcja rozwigzania: Opis rozwigzania postawionego zadania, najlepiej poprzedzony analizg
dwu lub trzech wariantow koncepcyjnych 1 uzasadnieniem wyboru jednego z nich.

Rozdzialy od 4 do N — 1: Wlasny podzial na rozdzialy.

Wyczerpujace opisanie metod, uktadow polaczen, algorytmoéw, oprogramowania, zbudowanych urzadzen,
wynikow pomiardw, analiz doktadnosci itp. W tych rozdziatach ma by¢ zawarty gtowny zakres calego
opracowania pisemnego pracy dyplomowej. Chodzi o opis wtasnych prac, urzadzen, sprzetu i oprogramowania.
Przed wyczerpujacym opisem w kazdym rozdziale nalezy przedstawi¢ ogolne spojrzenie na opracowane
zagadnienie w postaci jednostronicowego opisu objasniajgcego.

Rozdzial N. Podsumowanie i wnioski: Przedstawienie osiggnietych wynikow z objasnieniami. Uwagi o
mozliwych dalszych pracach i zmianach na lepsze.

N + 1. Spis literatury

N + 2. Spis rysunkow z podaniem strony

N + 3. Spis tabel z podaniem strony

N + 4. Zalaczniki (Schematy przylaczen i potaczen, listingi programow, rysunki szczegotowe)

Literatura podstawowa:
1. Wynikajaca z tytutu i tematu pracy dyplomowej oraz zalecana przez promotora.
2. Hasta ,,automatyka” 1 ,,automatyzacja” w Wikipedii, oraz linki z nim zwigzane

Literatura uzupelniajaca:

1. Affeltowicz J., Ogolne podstawy pisania technicznych prac dyplomowych. Pomocnicze materiaty
dydaktyczne, Gdansk 1980.




2. Koztowski R., Praktyczny sposéb pisania prac dyplomowych. Z wykorzystaniem programu
komputerowego i Internetu, Warszawa 2009.

3. Opoka E., Uwagi o pisaniu i redagowaniu prac dyplomowych na studiach technicznych, Gliwice 2003.

Efekty ksztalcenia dla przedmiotu

Sposob weryfikacji
efektow ksztalcenia

Aktywno$¢ na
spotkaniach z
promotorem

Prezentacja,
referat

K_Wo07

Ma podstawowa wiedze¢ z automatyki i automatyzacji (ze szczegdlnym
uwzglednieniem celow i zadan automatyzacji, opisu zachowania
systemow dynamicznych, wlasciwos$ci elementow i1 uktadow
automatyki, wlasciwosci obwodoéw regulacji, regulatora PID,
czujnikow, urzadzen wykonawczych, programowalnych systemow
sterowania, automatyzacji proceséw ciagtych i dyskretnych) w zakresie
niezbednym do rozumienia, projektowania, budowania,
konfigurowania, programowania, uzytkowania i utrzymywania
systemOw zautomatyzowanych

K _U04

Ocenia przydatnos$¢ rutynowych metod i narzgdzi stuzacych do
rozwigzania zadania inzynierskiego, charakterystycznego dla
automatyzacji; dostrzega ograniczenia tych metod i narzedzi;
rozwigzuje ztozone zadania inzynierskie, charakterystyczne dla
automatyzacji, w tym zadania nietypowe oraz zadania zawierajace
komponent badawczy

K_U05

Przygotowuje zalozenia do automatyzacji prostego procesu
technicznego 1 porozumiewa si¢ ze specjalistg z dziedziny, ktorej ten
proces dotyczy; korzysta z katalogow 1 norm w celu dobrania
odpowiednich komponentéw do projektowanego systemu
automatyzacji; dostrzega aspekty pozatechniczne projektowanych
elementow, zespotdéw 1 urzadzen technicznych, w tym srodowiskowe,
ekonomiczne i prawne;

K_U06

Buduje algorytm i pisze program komputerowy w szczego6lnosci do
programowalnego sterownika logicznego; stosuje przy tym metody
numeryczne i metody sztucznej inteligencji; stosuje podstawowe jezyki
programowania i pakiety oprogramowania przydatne do rozwigzywania
specyficznych problemoéw automatyzacji

K _U07
K U10

Projektuje — zgodnie z zadang specyfikacja, uwzgledniajacag aspekty
pozatechniczne —urzadzenie, obiekt, system lub proces automatyzacji;
realizuje ten projekt — co najmniej w czesci — uzywajac wtasciwych
metod, technik 1 narzgdzi; przystosowuje do tego celu istniejace lub
opracowuje nowe narzedzia

K K01
K_KO02
K KO3

rozumie potrzebe i mozliwosci cigglego doksztatcania si¢ (studia
drugiego 1 trzeciego stopnia, studia podyplomowe, kursy) —
podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i1 spolecznych ;
mysli 1 dziata w sposob kreatywny 1 przedsigbiorczy ;

ma §wiadomos$¢: (1) waznosci pozatechnicznych aspektow i skutkow
dziatalnosci inzyniera, ich wptywu na srodowisko 1 zwigzang z tym
odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje; (2) waznosci zachowania
W sposob profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej i
poszanowania réznorodnosci pogladéw 1 kultur; (3) odpowiedzialno$ci
za prace wlasng oraz gotowos¢ podporzadkowania si¢ zasadom pracy w
zespole i ponoszenia odpowiedzialnos$ci za wspdlnie realizowane
zadania; (4) spolecznej roli inzyniera i1 potrzeby powszechnie
zrozumiatego formutowania i przekazywania spoteczenstwu informacji




i opinii dotycza—cych osiggni¢¢ technicznych

Naklady pracy studenta zwigzane z zaj¢ciami':

Studia stacjonarne

Studia niestacjonarne

Liczba godzin ECTS Liczba godzin | ECTS
wymagajacymi bezposredniego udzialu nauczyciela 30 1
niewymagajacymi bezposredniego udzialu nauczyciela 375 15
o charakterze praktycznym 150 6
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 Suma punktéow ECTS obu naktadéw moze by¢ wieksza od ogdlnej liczby punktéw ECTS przypisanej temu przedmiotowi.




