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Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

Dr inz. Roman Trochimczuk Dr inz. Roman Trochimczuk

Wymagania wstepne: podstawowa wiedza z zakresu inzynierii mechanicznej, automatyki i automatyzacji,
elektroniki i informatyki

Metody dydaktyczne oraz ogdélna forma zaliczenia przedmiotu:

Wyktad: tradycyjny/z prezentacjg multimedialng/ problemowy/konwersatoryjny/ z elementami aktywizacji studentow
Laboratorium: praca w zespolach zadaniowych/ projekty praktyczne/ rozwiazywanie zadan

Udzial oceny 7 danej formy zaje¢ w ocenie konicowej z przedmiotu:

Wyktad: 50 %

Laboratorium: 50 %

Formy zaliczenia przedmiotu: egzamin

Wyktad:
100 % egzamin pisemny w formie testowej z pytaniami otwartymi

Laboratorium: aktywnos¢ na zajeciach, rozwigzywanie zadan praktycznych w srodowisku programu inzynierskiego,
przygotowanie raportu z ¢wiczen

Aktywno$¢ na zajeciach - 25%
Rozwiazywanie zadan praktycznych - 25%
Raport z wykonanego zadania — 50%

Przewiduje si¢ przeprowadzenie egzaminu zerowego np. pisemnego w formie testu z pytaniami otwartymi. Do egzaminu
zerowego moga przystapi¢ studenci, ktorzy uzyskali zaliczenie z laboratorium.

Liczba godzin zaje¢ z podzialem na formy prowadzenia zajeé:

Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

wyktad- 30 godzin ; projekt - 30 godz. wyktad- 16 godzin ; projekt - 16 godz.

Forma zaje¢ | Pelny opis przedmiotu:

Procesy produkcyjne i serwisowe (uslugowe).

Wyklad ; ; ;
Y Y System robotyczny, jego komponenty 1 konfiguracje.




Transport w bliskim otoczeniu robota.

Sterowanie systemem robotycznym.

Przyktady zastosowania robotow: transport bliski, montaz, malowanie, spawanie, dozowanie,
testowanie i inspekcja, rolnictwo 1 le$nictwo, przemyst przetworczy, ustugi, medycyna i
rehabilitacja.

Projektowanie systemu robotycznego:

Rozwazanie zastosowania robota; wybor robota; produkty, scenariusze i wizje robotyzacji
przemystowej i ustugowe;.

Projektowanie chwytakéw 1 innych efektorow koncowych: napedy; postaci konstrukcyjne;
interfejsowanie.

Pozatechniczne aspekty robotyzacji: ekonomiczno-organizacyjne, spoteczne, etyczne.

Techniki planowania robotyzaciji.

Podsumowanie tresci wykladow. Egzamin zerowy

Stacjonarne Niestacjonarne

Razem 30 godz.

Laboratorium

Wykonanie scenariusza robotyzacji z wybranym robotem mobilnym (ustugowym) na podstawie
analizy istniejacych rozwigzan.

Okreslenie wymagan dotyczacych gtéwnych funkeji i istotnych danych o wydajnosci.

Opis otoczenia uzytkowania.

Okreslenie elementow kluczowych oraz potencjatu rynkowego.

Oszacowanie kosztow projektu, nakladow na rozwoj oraz innowacyjnych aspektow
wprowadzenia na rynek rozwigzania koncepcyjnego wykonanego w srodowisku programu
CAD.

Opracowanie dokumentacji raportu wedtug przyjetego, zadanego szablonu.

Stacjonarne Niestacjonarne

Razem 30 godz.

Literatura podstawowa:

1. Gawrysiak M: Wyktady Robotyzacja 2004, (dostepne w postaci plikow pdf)

2. Zdanowicz R.: Robotyzacja proceséw wytwarzania, Gliwice Wydawnictwo Politechniki Slaskiej 2007

3. Zdanowicz R.: Robotyzacja dyskretnych procesow produkceyjnych, Gliwice Wydawnictwo Politechniki
Slaskiej 2011

Literatura uzupelniajaca:

1. Gawrysiak M., Totstoj J., Gawenda A.: Robotyzacja procesow ustugowych. Materialy pomocnicze do
projektowania, Biatystok 2002

2. Materialy z Internetu ze wskazaniem na biblioteki cyfrowe dotyczace najnowszych rozwigzan z dziedziny
robotyki, automatyki i mechatroniki, np. www.intechopen.com, Google Scholar, Google Patents, bazy
online czasopism naukowych.

Sposob weryfikacji efektéow ksztalcenia
z
3.8 % o E (Wszystko to co wskazano w Formach zaliczenia przedmiotu- str 1 sylabusu
Efekty ksztalceniadla | S 55 5 4 _ nalezy uwzglednic w icj matrycy)
przedmiotu g g 2 fcg 'd  Naprzykladzie uzupetienia Form zaliczenia przedmiotu ze str. 1 nalezatoby tu
S £ % 2 g wstawi¢ ,,X” przy: egzamin pisemny, dtuzsza wypowiedz pisemna, kolokwium,
© 2 4 aktywno$¢ na zajeciach, rozwigzywanie przyktadow praktycznych na zajeciach, case
i study. [los¢ kolumn w tabeli mozna zmieniac, tak samo jak i zawarto$¢ — wszystko
zalezy od tego co wpisalicmy w Formach zaliczenia przedmiotu.
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Student: definiuje K W06
podstawowe pojecia X X X X
robotyzacji
rozumie istote K W06
projektowania systemow K W08 X X X
robotycznych
analizuje istniejgce K U002
rozwigzania techniczne X X X X
rozpoznaje problemy K W08
robotyzacji X X
stosuje oprogramowanie K U03
CAD i $rodki K U05
multimedialne do realizacji |K U07
. . X X X X
postawionego zadania i
prezentacji rozwigzania
technicznego
pracuje w zespole K K01
podnoszac kompetencje X X X X X
zawodowe i spoteczne
- przygotowanie si¢ do wyktadu/zaje¢ laboratoryjnych
Praca wlasna studenta i przygotowani.e si¢ do egzaminu
- studiowanie literatury
- indywidualne rozwigzywanie przyktadéw praktycznych
- przygotowanie raportu koncowego
Wskazniki iloSciowe | Naklady pracy studenta zwigzane z Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
zajeciami’; Liczba Punkty Liczba Punkty
godzin ECTS godzin ECTS
wymagajacymi bezposredniego
udzialu nauczyciela (np. wyktad,
. . . : 70 2,59
¢wiczenia, konsultacje, egzamin,
zaliczenie)
niewymagajacymi bezposredniego
udzialu nauczyciela(np. przygotowanie
do egzaminu, 20 0,74
opracowanie kazusu, przygotowanie do
¢wiczen itp.)
o charakterze praktycznym (np.
rozwigzywanie przyktadow
praktycznych na ¢wiczeniach, 60 222
przygotowanie projektu, indywidualne ’
rozwigzywanie przyktadow
praktycznych (case study)
Data opracowania: Koordynator przedmiotu: Podpis Koordynatora:
21.09.2018r. Dr inZ. Roman Trochimczuk




i Suma punktéw ECTS obu nakladéw moze byé wieksza od ogélnej liczby punktéw ECTS przypisanej temu przedmiotowi.



