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Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

Dr inz. Roman Trochimczuk Dr inz. Roman Trochimczuk

Wymagania wstepne : podstawowa wiedza z zakresu inzynierii mechanicznej, automatyki, elektroniki i
informatyki

Metody dydaktyczne oraz ogdélna forma zaliczenia przedmiotu:

Wyktad: tradycyjny/z prezentacjg multimedialng/ problemowy/konwersatoryjny/ z elementami aktywizacji studentow
Projekt: praca w zespolach zadaniowych/ projekty praktyczne/ rozwigzywanie zadan

Udzial oceny 7 danej formy zaje¢ w ocenie konicowej z przedmiotu:

Wyktad: 50 %

Projekt: 50 %

Formy zaliczenia przedmiotu: egzamin

Wyktad:
100 % egzamin pisemny w formie testowej z pytaniami otwartymi

Projekt: aktywnos$¢ na zajgciach, rozwigzywanie zadan praktycznych w srodowisku programu inzynierskiego,
przygotowanie raportu z ¢wiczen projektowych

Aktywno$¢ na zajeciach - 25%
Rozwiazywanie zadan praktycznych - 25%
Raport z wykonanego projektu — 50%

Przewiduje si¢ przeprowadzenie egzaminu zerowego np. pisemnego w formie testu z pytaniami otwartymi. Do egzaminu
zerowego moga przystapic studenci, ktorzy uzyskali zaliczenie z projektu.

Liczba godzin zaje¢ z podzialem na formy prowadzenia zajeé:

Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

wyktad- 30 godzin ; projekt - 30 godz. wyktad- 16 godzin ; projekt - 16 godz.

Forma zaje¢ | Pelny opis przedmiotu:

Mechatronika — wprowadzenie, pojecia, ogélny zarys

Wyklad . ; -
Y Y Istota podej$cia mechatronicznego — czy mechatronika zawsze ma sens?




Podstawowe komponenty urzadzenie mechatronicznego: sensory — cz. |

Podstawowe komponenty urzadzenie mechatronicznego: sensory — c¢z. Il

Podstawowe komponenty urzadzenie mechatronicznego: aktory —cz. I

Podstawowe komponenty urzadzenie mechatronicznego: aktory — cz. 11

Systemy mikroprocesorowe. Przetwarzanie danych procesowych w urzadzeniach
mechatronicznych.

Metodyka projektowania urzadzen mechatronicznych

Sterowanie urzadzen mechatronicznych. Sztuczna inteligencja

Bezpieczenstwo systemow mechatronicznych

Analiza komponentow wybranych urzadzen mechatronicznych — roboty medyczne

Wielofunkcyjnosé, elastycznosé, konfigurowalno$¢ i programowanie urzadzen

mechatronicznych.
Podsumowanie tresci wykltadow. Egzamin zerowy
Stacjonarne Niestacjonarne
Razem 30 godz. Razem 16. godz.

Wykonanie indywidualnego projektu czesci elektrycznej, mechanicznej oraz informatyczne;j
wybranego mechatronicznego urzadzenia na podstawie analizy istniejacych rozwigzan zgodnie
z wydanym tematem przez prowadzacego w srodowisku programu inzynierskiego CAD.

Opracowanie dokumentacji projektowej wedtug przyjetego, zadanego szablonu.

Projekt Prezentacja wynikéw na forum grupy, komunikowanie si¢ z prowadzacym 1 innymi cztonkami
grupy projektowe;.
Stacjonarne Niestacjonarne
Razem 30 godz. Razem 16 godz.
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Literatura uzupelniajaca:

1. Heimann B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika. Komponenty, metody, przyktady. PWN, Warszawa 2001

2. Honczarenko: Roboty przemystowe. Budowa i zastosowanie, WNT, Warszawa 2011

3. Wikipedia — hasta Mechatronika i Robotyka oraz linki z nim zwigzane w sieci Internet.

4. Materialy z Internetu ze wskazaniem na biblioteki cyfrowe dotyczace najnowszych rozwigzan z dziedziny
robotyki, automatyki i mechatroniki, np. www.intechopen.com, Google Scholar, Google Patents, bazy
online czasopism naukowych z biblioteki Politechniki Biatostockie;.

§ Sposob weryfikacji efektow ksztalcenia
&)
8 3 % o E (Wszystko to co wskazano w Formach zaliczenia przedmiotu- str 1 sylabusu
Efekty ksztalcenia dla §:§ ] g “_E . n.al¢2'y uwzgl@dlnié w tej matry.cy) .
przedmiotu £ é; g g 'é Na przylfkadz’}e uzu.pelmemg F orm zallcze.ma przedm.lot’u ze str. 1 nalezakoby tu
SEZL§ wstaw1’c’ X przy: egzamin pisemny, dhuzsza V}/ypow1edz pisemna, kqlokwmm,
© g 4 aktywno$¢ na zajgciach, rozwigzywanie przyktadow praktycznych na zajeciach, case
i) study. Ilos¢ kolumn w tabeli mozna zmienia¢, tak samo jak i zawarto$¢ — wszystko
zalezy od tego co wpisaliémy w Formach zaliczenia przedmiotu.




5 2 g
) = 5 Q Q >
.egé g% | 2| £ Bl 3 >S5 25| 2|24

Student: definiuje K W06
podstawowe pojecia K W12
mechatroniki i rozpoznaje X X X X
problemy
mechatroniczne
zna podstawowe K U01
rozwigzania komponentow | K UO03

X X X X
sktadowych systemu
mechatronicznego
rozumie istot¢ K U07
projektowania systemow K UI2 X X X X
mechatronicznych
analizuje istniejace K U01
rozwigzania urzadzen K Ull X X X X
mechatronicznych
stosuje oprogramowanie K U007
CAD i inne systemy K U05
wspomagajace prace
inzynierskie do realizacji x x x x
zakresu postawionego
zadania projektowego
pracuje w zespole K K01
podnoszac kompetencje X
zawodowe i spoteczne

Praca wlasna studenta

- przygotowanie si¢ do wyktadu/zaj¢é projektowych

- przygotowanie si¢ do egzaminu

- studiowanie literatury

- indywidualne rozwiazywanie przyktadow praktycznych
- przygotowanie raportu koncowego projektu

Wskazniki iloSciowe

Naklady pracy studenta zwigzane z
zajeciami':

Studia stacjonarne

Studia niestacjonarne

Liczba Punkty
godzin ECTS

Liczba Punkty
godzin ECTS

wymagajacymi bezposredniego
udzialu nauczyciela (np. wyktad,
¢wiczenia, konsultacje, egzamin,
zaliczenie)

70 2,59

niewymagajacymi bezpoSredniego
udzialu nauczyciela(np. przygotowanie
do egzaminu,

opracowanie kazusu, przygotowanie do
¢wiczen itp.)

20 0,74

o charakterze praktycznym (np.
rozwigzywanie przyktadow
praktycznych na ¢wiczeniach,
przygotowanie projektu, indywidualne
rozwigzywanie przyktadow
praktycznych (case study)

45 1,66
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{ Suma punktow ECTS obu naktadéw moze byé wieksza od ogdinej liczby punktéw ECTS przypisanej temu przedmiotowi.




