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Imie, nazwisko i stopien naukowy koordynatora przedmiotu:
Leszek Goldyn, dr inz.
Imiona, nazwiska, stopnie naukowe cztonkow zespotu dydaktycznego:
Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

Leszek Goldyn, dr inz.

Wymagania wstepne: podstawy automatyki i automatyzacji, matematyka, fizyka, komputerowe metody w

automatyce

Liczba godzin zajeé z podzialem na formy prowadzenia zajec:

Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

Wyktad- 30 godz. ; Cwiczenia laboratoryjne- 30 godz. Wyktad- h; Pracownia specjalistyczna- h

Forma zajec¢

Pelny opis przedmiotu:

Wyklady

Funkcjonalna klasyfikacja urzadzen automatyki. Struktura uktadéw automatyki. Zadania
urzadzen w uktadzie automatyki.

Obiekty automatyki. Klasyfikacja obiektow wg roznych kryteriow. Identyfikacja

parametryczna, opis wlasciwosci, zadania. Charakterystyka statyczna obiektow liniowych i

nieliniowych.

Urzadzenia pomiarowe. Zadania w ukladzie. Przyklady urzadzen pomiarowych wielkosci
procesowych w uktadach przemystowych. Funkcje specjalne urzadzen pomiarowych.

Urzadzenia sterujace (US). Zadania US w uktadach automatyki. Regulatory. Rodzaje

regulatorow. Charakterystyki dynamiczne regulatorow. Zasady doboru regulatorow. Wptyw
regulatordw na jako$¢ dynamiczng i doktadno$¢ statyczng. Zasady doboru nastaw regulatorow.

Sterowniki. Struktura sterownikow. Zadania w uktadach sterowania. Opis funkcyjny.
Przyktady praktyczne. Analiza ofertowa sterownikow.

Urzadzenia wykonawcze. Zadania w ukladach automatyki. Struktura urzadzen
wykonawczych. Urzadzenia napedowe. Sitowniki.

Klasyfikacja sitownikdw. Opis wlasciwosci dynamicznych sitownikow. Urzadzenia
pozycjonujace.

Urzadzenia nastawcze. Rodzaje zawordéw. Zasady doboru zaworow.

Charakterystyka ofertowa urzadzen automatyki.

Wyktad podsumowujacy semestr.

Stacjonarne Niestacjonarne

Razem 30 godz. Razem .... godz.

Laboratorium

Wyznaczanie charakterystyki statycznej przetwornika wysokich ci$nien.

Wyznaczanie charakterystyki dynamicznej obiektow inercyjnych wyzszych rzedow.

Wyznaczenie charakterystyki statycznej silnika pradu statego.

Badanie sitownika pneumatycznego. Wyznaczanie charakterystyki statycznej sitownika




pneumatycznego. Wplyw ustawnika pozycyjnego na doktadnos¢ statyczng pracy sitownika.

Wyznaczanie charakterystyk dynamicznych regulatoréw réznych rodzajow (P,PL,PD,PID).

Wyznaczanie charakterystyki przeptywowej zaworéw. Metoda doswiadczalna i analityczno-
doswiadczalna.

Mini projekt z uktadow automatyki z funkcjami urzadzen automatyki.

Podsumowanie ¢wiczen z dyskusja nad wynikami zaliczen.

Stacjonarne Niestacjonarne

Razem 30 godz. Razem godz.
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Sposob weryfikacji
efektow ksztalcenia

Efekty ksztalcenia dla przedmiotu

Forma zajeé
Odniesienie do
kierunkowych efektow
ksztatcenia
(symbol efektu)
egzamin pisemny/

aliczenie pisemne
egzamin ustny/
zaliczenie ustne
kolokwium
projekt indywidualny
projekt zespotowy
praca w grupach na

aieciach

aieciach

dyskusja

[prezentacja
aktywnos¢ na

referat

Case study (kazusy)

K_W05 (ma podstawowa wiedze z techniki cyfrowej i mikroprocesorowej (ze
szczeg6lnym uwzglgdnieniem wiedzy o sygnatach, ich opisie, przetwarzaniu
(przetworniki A/C i C/A) i przesytaniu, oraz cyfrowej techniki pomiarowej i
stosowanych w niej narzedzi informatycznych) w zakresie niezbednym do
rozumienia i stosowania w technice automatyzacji)
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K_W07 (Ma podstawowa wiedzg z automatyki i automatyzacji (ze szczegélnym | K_ W07
uwzglednieniem celow i zadan automatyzacji, opisu zachowania systemow
dynamicznych, wlasciwosci elementéw i uktadow automatyki, wlasciwosci
obwodow regulacji, regula}tora PID, czy]mkow, urzqdz”en wyko’naw.czych, x| x IxIxIxIxlxl x| x|x
programowalnych systemow sterowania, automatyzacji proceséOw ciagtych
i dyskretnych) w zakresie niezbednym do rozumienia, projektowania,
budowania, konfigurowania, programowania, uzytkowania i utrzymywania
systemow zautomatyzowanych)

K_U01 (Ksztalci si¢ samodzielnie; zdobywa informacje z literatury, baz danych [ K_U01
i innych zrédel; integruje i interpretuje informacje, wyciaga wnioski, formutuje
i uzasadnia¢ opinie; znajduje to, co potrzeba; komunikuje si¢ z r6znorodnymi
specjalistami; postuguje si¢ jezykiem angielskim w stopniu wystarczajacym

do porozumiewania sig¢, czytania ze zrozumieniem katalogéw, instrukcji obstugi
i podobnych dokumentow)

K_U08 (ma podstawowa wiedzg z robotyki (ze szczegdlnym uwzglgdnieniem K _U08
opisu kinematyki i dynamiki robotéw, , budowy robotow i manipulatorow,
robotow przemystowych, widzenia maszynowego, nawigacji robotow mobilnych

oraz robotyzacji procesoOw) w zakresie niezb¢dnym do rozumienia, X|X|X|X| X | X |X
projektowania, budowania, konfigurowania, programowania

i uzytkowania i utrzymywania systemow zrobotyzowanych)

K_KO02 (Mysli i dziala w sposob kreatywny i przedsigbiorczy) K_KO02 xIxixIxl x| x |x




- Przygotowanie si¢ do pracowni specjalistyczne;j.

- Analiza materiatu z wyktadu.

- Studiowanie literatury.

- Przygotowanie do kolokwium.

- Indywidualne rozwigzywanie przyktadow praktycznych.
- Przygotowanie rozwigzan zadan dodatkowych.

Praca wlasna studenta

o Studia stacjonarne | Studia niestacjonarne
Wskazniki Naklady pracy studenta zwigzane z zajeciami': Liczba [P i
ilosciowe : unkty Liczba Punkty
godzin |ECTS godzin ECTS
wymagajacymi bezposredniego udzialu nauczyciela 75 3
(np. wyktad, ¢wiczenia, konsultacje, egzamin, zaliczenie)
niewymagajacymi bezposredniego udzialu nauczyciela 60 2
(np. przygotowanie do egzaminu, opracowanie kazusu,
przygotowanie do éwiczen itp.)
w tym o charakterze praktycznym (np. rozwigzywanie 90 3
przyktadow praktycznych na ¢wiczeniach, indywidualne
rozwigzywanie przyktadow praktycznych (case study)
Data opracowania Koordynator przedmiotu Podpis Koordynatora
18 maja 2018 r. Leszek Goldyn, dr inz.

i Zajecia wymagajgce bezposredniego udziatu nauczyciela sq to tzw. godziny kontaktowe (réwniez nieujete w rozktadzie zajeé, np.
konsultacje, zaliczenia/egzaminy). Suma punktow ECTS obu naktadow moze by¢ wieksza od ogolnej liczby punktow ECTS przypisanej
temu przedmiotowi.




