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Specjalnos¢ studiow: automatyzacja procesow

Profil studiow: praktyczny

rok studiow semestr Forma studiow Jezyk przedmiotu

11} 5 Stacjonarne Polski

Forma zaje¢: Laboratorium

Imig, nazwisko i stopien naukowy koordynatora przedmiotu:

Imiona, nazwiska, stopnie naukowe cztonkéw zespohu dydaktycznego: dr inz. Tomasz Kuzmierowski, mgr inz. Mateusz
Zalewski

Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

dr inz. Tomasz Kuzmierowski
mgr inz. Mateusz Zalewski

Wymagania wstepne’ Podstawy programowania, Podstawy elektrotechniki i metrologii, Elektronika
Student posiada podstawowe wiadomosci z zakresu elektroniki oraz elektrotechniki, obstugi komputera z
oprogramowaniem komputerowym, podstaw programowania.

Metody dydaktyczne oraz ogdélna forma zaliczenia przedmiotu:

Laboratorium: praca w zespotach, zadania praktyczne na zestawach laboratoryjnych, rozwigzywanie zadan, opracowanie
wykonanych zadan w formie sprawozdan

Udzial oceny 7 danej formy zaje¢ w ocenie konicowej z przedmiotu:
Laboratorium: 100%

Formy zaliczenia przedmiotu:
Laboratorium: zaliczenie wszystkich sprawozdan na minimum oceng 3.0 (80%), aktywnos¢ studenta na zajeciach(20%).

Liczba godzin zaje¢ z podzialem na formy prowadzenia zaje¢:

Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

Laboratorium - 45

Forma zajeé Pelny opis przedmiotu:

Zajecia organizacyjne. Szkolenie BHP. Instruktaz laboratoryjny stanowisk. Powtdrzenie
podstaw elektroniki.

Przygotowanie platformy. Instalacja srodowiska Arduino. Wgranie pierwszego programu.

Komunikacja UART. Transmisja szeregowa. Definiowanie warto$ci. Zmienne globalne i
lokalne w Arduino.

Przetwornik ADC. Serwomechanizmy. PWM. Pomiar napi¢cia za pomocg przetwornika A/C.

Pracownia  Fgep ool Serwonapedy, PWM.

specjalistyczna
pec] y Sterowanie silnikami DC.

Czujniki. Pomiar wilgotno$ci, odlegto$ci, temperatury

Generowanie wykresow. Tworzenie wykresoOw z wykorzystaniem wbudowanego narzedzia.

Programowanie zestawow MakeBlock, cz.1. Pierwsze uruchomienie, wgranie programu.

Programowanie zestawow MakeBlock, cz. 2. Tworzenie programu omijania przeszkdd.
Podazania za linig.




Programowanie robota Bioloid.

Projektowanie robota typu LineFollower.

Projektowanie robota znajdujacego droge w labiryncie.

Stacjonarne Niestacjonarne

Razem 45h godz. Razem ....... godz.

Literatura podstawowa:
1. Martin Evans, Josua Noble, Jordan Hochenbaum, Arduino w akcji. Helion 2014

2. Damian Szymanski, Kurs Arduino, www.forbot.pl, stan z dnia 20.10.2018
3. Botland, Poradniki Arduino, www.botland.pl, stan z dnia 20.10.2018

Literatura uzupelniajaca:
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ma podstawowg wiedze z
budowy systemow X X X
mechanicznych i
mechatronicznych
2 W K W08
ma podstawowa wiedz¢ z
robotyki w zakresie
niezbednym do rozumienia,
projektowania, budowania, X X X
konfigurowania,
programowania i
uzytkowania robotow,
zwlaszcza mobilnych
LU K U03
planuje i wykonuje proste
badania doswiadczalne lub
obserwacje i analizuje ich X X X
wyniki; wykonuje zlecone
proste zadania praktyczne i
ekspertyzy pod kierunkiem
opiekuna naukowego
1 K K K02
mysli i dziata w sposob X X X
kreatywny




Praca wlasna studenta

Np.:

- studiowanie literatury

- przygotowanie si¢ do ¢wiczen/laboratorium,

- indywidualne rozwigzywanie przyktadéw praktycznych
- przygotowanie sprawozdania z laboratorium

Wskazniki iloSciowe

Naklady pracy studenta zwigzane z
zajeciami':

Studia stacjonarne

Studia niestacjonarne

Liczba
godzin

Punkty
ECTS

Liczba
godzin

Punkty
ECTS

wymagajacymi bezposredniego

udzialu nauczyciela (np. wyktad,
¢wiczenia, konsultacje, egzamin,

zaliczenie)

52

niewymagajacymi bezposredniego
udzialu nauczyciela(np. przygotowanie
do egzaminu,

opracowanie kazusu, przygotowanie do
¢wiczen itp.)

15

o charakterze praktycznym (np.
rozwigzywanie przyktadow
praktycznych na ¢wiczeniach,
przygotowanie projektu, indywidualne
rozwigzywanie przyktadow
praktycznych (case study)

45
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 Suma punktéow ECTS obu naktadéw moze by¢ wieksza od ogdlnej liczby punktéw ECTS przypisanej temu przedmiotowi.




