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Wymagania wstepne’
Student posiada podstawowe wiadomosci z zakresu algebry liniowe;j

Metody dydaktyczne oraz ogélna forma zaliczenia przedmiotu:
Wyktad: 7z prezentacja multimedialng
Cwiczenia: rozwiazywanie zadan
Udzial oceny 7 danej formy zajeé w ocenie konicowej z przedmiotu:
Wyktad: np.: 40 %
Cwiczenia: np.: 60%
Formy zaliczenia przedmiotu:
Wyktad: : 50% egzamin pisemny z zadaniami (cz¢$¢ pierwsza),
50% egzamin pisemny w formie testowej z pytaniami, egzamin ustny,

Cwiczenia: 70% kolokwium, 10% aktywno$é na zajeciach, 20% rozwiazywanie zadan domowych

Cwiczenia projektowe: 40% aktywno$¢ na zajeciach, 60% praca w domu nad projektem

Przewiduje si¢ przeprowadzenie egzaminu zerowego np. pisemnego w formie testu z pytaniami otwartymi. Do egzaminu
zerowego moga przystapic¢ studenci, ktorzy uzyskali zaliczenie z ¢wiczen rachunkowych i ¢wiczen projektowych oceng
4,0 i wyzej.

Liczba godzin zaje¢ z podzialem na formy prowadzenia zajec:

Studia stacjonarne Studia niestacjonarne

Wyktad - 30 ; ¢wiczenia - 15; ¢wiczenia projektowe - 15 Wyktad - 16 ; ¢wiczenia - 8; éwiczenia projektowe - 8

Forma zaje¢ | Pelny opis przedmiotu:




Podstawowe pojecia i definicje stosowane w mechanice technicznej.

Zasady rachunku wektorowego, iloczyn skalarny i wektorowy.

Pojecie sity, plaskie i przestrzenne uklady sil, wypadkowa ukiadu sit.

Pojecie wiezow, reakcje, rownania rownowagi. Tarcie statyczne i kinematyczne.

Kinematyka, podstawowe pojecia i definicje.

Ruch punktu materialnego, rownania ruchu, droga, predkos¢, przyspieszenie.

Kinematyka ciala sztywnego, ruch dowolny, ptaski, obrotowy, kulisty, ztoZzony.

Podstawowe pojecia dynamiki punktu materialnego, Ped, kret, zasada zachowania pedu.

Ped, kret, praca, moc, energia, zasada zachowania pedu i energii, sity bezwtadnosci.

WyKlady [ p, istawowe pojecia wytrzymalosci materiatow, obcigzenie, naprezenie.

Rodzaje obcigzen, naprezenia rozciggajgce , Scinajgce, zginajgce, naprezenia kontaktowe.

Prawo Hooke’a, granica plastycznosci, naprezenia dopuszczalne, wytrzymatos¢ zmeczeniowa.

Podstawy konstrukcji maszyn, polgczenia rozigczne i nierozlgczne, ksztattowe. Osie i waly.
Przekiadnie, hamulce i sprzegta.

Stacjonarne Niestacjonarne

Razem ...30..... godz. Razem ...16..... godz.

Dziatania na wektorach. Wyznaczanie wypadkowej uktadu sit.

Wyznaczanie reakcji podpor, momentow gngcych i skrecajgcych oraz sit tngcych.

Obliczanie mechanizmow z uwzglednieniem tarcia.

Kinematyka punktu i bryly sztywnej. Wyznaczanie parametrow ruchu punktow czlionow maszyn i
mechanizmow.

Cwiczenia Dynamika punktu materialnego. Rzut ukosny i obrotowy, sity bezwladnosci.

Obliczanie potgczen srubowych, spawanych, ksztattowych. Obliczenia osi i watow.

Obliczanie przektadni, hamulcow i sprzegiel.

Stacjonarne Niestacjonarne

Razem ...15..... godz. Razem ...8..... godz.

Projekt podnosnika srubowego, projekt prasy srubowej.
Projekt przektadni pasowej. Projekt przektadni tancuchowej. Projekt przektadni zebatej.
Projekt  praski  zebatkowej. Projekt podnosnika hydraulicznego. Projekt sitownika
Cwiczenia | hydraulicznego. Projekt sitownika pneumatycznego. Projekt prasy hydraulicznej.
projektowe | Projekt sprzegta tarczowego. Projekt sprzegta ciernego. Projekt hamulca tasmowego.
Projekt polqgczenia kolnierzowego rurociggu cisnieniowego.
Stacjonarne Niestacjonarne
Razem ...15..... godz. Razem ...8..... godz.
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- przygotowanie si¢ do ¢wiczen rachunkowych
- przygotowanie si¢ do egzaminu, kolokwium
Praca wlasna studenta - studiowanie literatury
- indywidualne rozwigzywanie przyktadow praktycznych, zadan
- przygotowanie prezentacji, projektu konstrukcyjnego maszyny, urzadzenia
Wskazniki ilosciowe | Naklady pracy studenta zwigzane z Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
zajeciami’; Liczba Punkty Liczba Punkty
godzin ECTS godzin ECTS
wymagajacymi bezposredniego
udzialu nauczyciela (np. wyktad
tdzialu nauczyciela (np. wyklad, 60 2 32 1,07
¢wiczenia, konsultacje, egzamin,
zaliczenie)




niewymagajacymi bezposredniego
udzialu nauczyciela(np. przygotowanie
do egzaminu,

opracowanie kazusu, przygotowanie do
¢wiczen itp.)

90

118

3,93

o charakterze praktycznym (np.
rozwiazywanie przyktadow
praktycznych na ¢wiczeniach,
przygotowanie projektu, indywidualne
rozwigzywanie przyktadow
praktycznych (case study)

81

2,7

114

2,8
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