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Pytania ogodlne

Nr Tres¢ pytania

pytania

1 Wyjasnij zasadg¢ pracy prostownika dwupotowkowego w ukladzie mostka Graetz’a.

2 Omoéw podstawowe prawa elektrotechniki: prawo Ohma i prawo Kirchhoffa.

3 Omow stany pracy tranzystora bipolarnego

4 Omowi¢ podzial materiatlow ze wzgledu na ich wiasciwosci elektryczne.

5 Omow zasadg przetwarzania analogowo — cyfrowego.

6 Budowa i zasada dziatania maszyny pradu stalego. Praca pradnicowa i silnikowa
maszyny pradu statego

7 Zasada pracy silnika indukcyjnego. Metody regulacji predkosci silnika indukcyjnego.

8 Omow zasade pracy Silnika krokowego.

9 Podaj definicja i kryteria podziatéw robotow

10 Struktury kinematyczne robotow. Napedy robotow mobilnych. Wady, zalety.

11 Wyjasnij pojecie proste zadanie kinematyki i odwrotne zadanie kinematyki. Podaj
przyklady rozwiazania dla wybranego typu manipulatora.

12 Na czym polega analiza czestotliwo$ciowa uktadow?

13 Co to jest transmitancja? Jak ja wyznaczamy?

14 Sygnaty analogowe i dyskretne. Podaj parametry sygnatow.

15 Wymien podstawowe bramki logiczne, podaj ich symbole graficzne i tabele
prawdy

16 Wymien metody minimalizacji zapisu funkcji logicznych. Omoéw jedna z nich.

17 Rola i miejsce sterownika z programowalng pamigcig PLC w uktadzie
automatyki przemystowe;j

18 Omoéw skupione i rozproszone systemy sterowania.

19 Opisz strukture i cykl pracy sterownika programowalnego PLC.

20 Omow podziat jezykoéw programowania sterownikow PLC

21 Podaj definicje¢ i zastosowanie zbiorow rozmytych.

22 Wymien podstawowe metody optymalizacji stosowane w zagadnieniach sztucznej
inteligenciji.

23 Jakimi zasadami nalezy si¢ kierowa¢ wymiarujac rysunki wykonawcze czgsci? Podaj

symbole uzywane przy wymiarowaniu: srednicy, promienia, wielokata foremnego, tuku.
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Rzuty i przekroje w rysunku technicznym. Przyktady stosowania.

25 Co to jest wektor i do opisu jakich wielkosci mechanicznych jest stosowany?

26 Omoéw zasady zapisu informacji, systemy liczbowe o réznych podstawach, podaj
przyktady.

27 Podaj klasyfikacje strukturalng uktadow automatyki.

28 Klasyfikacja i wtasciwosci liniowych podstawowych cztonéw automatyki.

29 Podaj wymagania stawiane uktadom regulacji. Pojecie stabilnosci uktadow regulacji.
Kryteria badania stabilnosci liniowych uktadow regulacji.

30 Wymien znane pofgczenia elementéw automatyki. Podaj zalezno$ci na ich transmitancje
wypadkows.

31 Wyjasnij pojecie ‘protokot komunikacji’ w sieci komputerowe;j

32 Podaj r6znice migdzy klasg a obiektem w programowaniu obiektowym

33 Omoéw réznice migdzy mechanizacja, automatyzacja i robotyzacja

34 Omow proces normalizacji relacyjnej bazy danych

35 Podaj i omow typy zapytan w jezyku SQL

36 Wymien ogodlne zasady budowy i dziatania urzadzen pomiarowych. Scharakteryzuj
urzadzenie pomiarowe przyktadowej wielkosci fizyczne;.

Pytania na specjalnosci Automatyzacja Procesow

Nr Tre$¢ pytania

pytania

1 Grafika wektorowa i rastrowa. Podaj réznice i obszary zastosowan

2 Omow strukture pneumatycznego uktadu napedowo-sterujacego

3 Omow zasade pracy rozdzielacza hydraulicznego. Wymieh sposoby sterowania jego
praca

4 Pojecie obiektu automatyki. Klasyfikacja i opis analogowych obiektow automatyki

5 Klasyfikacja uktadow sterowania. Rodzaje logicznych ukladéw sterowania.

6 Wymien znane rodzaje regulatoréw. Opisz wlasciwosci przyktadowego regulatora.

7 Wymien podstawowe elementy systemu SCADA

8 Zdefiniuj pojecie schematu automatyzacji. Narysuj i omow przyklad schematu
automatyzacji prostego procesu.

9 Omow budowe i zasady minimalizacji funkcji logicznej z wykorzystaniem tablicy
Karnaugh’a.

10 Urzadzenia wykonawcze w uktadach automatyki — klasyfikacja, budowa, cel
stosowania.

11 Sposob adresowania wejs¢ 1 wyjs¢ cyfrowych oraz analogowych sterownika z
programowalng pamigcig PLC.

12 Omow strukturg i zadania uktadu automatycznej regulacji. Oméw schemat blokowy

uktadu regulacji




Pytania na specjalnosci Mechatronika

Nr Tres¢ pytania

pytania

1 Omow strukture urzadzenia mechatronicznego

2 Wymien elementy sterujgce przeptywem sprezonego powietrza w uktadach
pneumatycznych

3 Omoéw zasady rysowania schematow pneumatycznych uktadow automatyki

4 Omow zasadg sterowania PWM

5 Omow zasadg dzialania silnika krokowego

6 Co to jest serwomechanizm. Podaj przyktady zastosowania.

7 Podaj r6znice miedzy serwomechanizmem a silnikiem krokowym

8 Omow zasade dziatania enkodera. Podaj rodzaje i1 przyklady zastosowania enkoderow.

9 Kinematyka — parametry opisujace ruch punktu, rodzaje ruchu.

10 Co to jest para kinematyczna. Podaj i omoéw klasy par kinematycznych.

11 Omow budowe mikrokontrolera i wyjasnij sposob jego programowania

12 Wymien protokoty uzywane w sieciach sterownikow programowalnych PLC




